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Minimalni konfigurace

Doplnéni téchto funkcionalit ke stavajiciho systému GPS:

Trasy v rastrové mapé a inteligentni routing — automatické planovani tras podle informaci
z NIS IZS (uzavirky, body zajmu)

Funkcionalita bude zajitovat na koncovych navigaénich zafizenich ve vozidlech ZZS (tablety,
CarPC) pro posadky ZZS moznost automatického prepoctu trasy, pokud se na plvodné
planované a vypocitané trase k mistu udalosti nachazi neprijezdna pfekazka. Data pro
funkcionalitu jsou prebirana z IS OR véetn& pfiznaku neprijezdnosti pro 1ZS a rovnéz z
kategorie tzv. Avoidance POI, které Ize aktualizovat cestou IS OR nebo volani integradniho
rozhrani systému RescueNavigator. Uzivatel musi mit moznost pfeplanovani trasy pfFes
neprljezdné Useky deaktivovat. Deaktivaci musi byt mozné provézt i na strané serveru. Systém
RescueNavigator zajisti nové, optimalizovanym zplsobem, predvybér relevantnich POI
(uzavirky budou pfenaseny do zafizeni, pro které jsou relevantni) a jejich zohlednéni pfi vypoctu
trasy posadky k mistu udalosti. Kromé vlastni zmény trasy musi byt pfitomnost neprijezdné
oblasti vhodny zplisobem vizualné indikovana.

Zobrazeni polohy dalSich souinnostnich vozidel poskytovatele ZZS s informaci o dobé
dojezdu na misto udalosti

Na zakladé informaci z jednotlivych navigaénich zafizeni navzajem bude mit uzivatel
navigac¢niho zafizeni k dispozici na rastrové mapé a pokud to bude vhodné i v navigacnim
zobrazeni informaci o aktualni poloze ostatnich vozidel objednatele zasahujicich u stejného
incidentu / udalosti a to v€etné informace o jejich dojezdu. Informace budou predavany
vyhradné uvnitf ekosystému RescueNavigator a budou dostupné i v pfipadé vypadku napojeni
na NIS IZS.

Zobrazeni polohy vozidel dalSich slozek IZS vyslanych na misto udalosti (zdroj dat z NIS
1ZS)

Prostfednictvim nové vybudovaného rozhrani na NIS IZS budou pro soucinnostni udalosti
automaticky do systému nacitdna data o polohach ostatnich sloZek IZS a tato budou
prezentovana uzivatellm naviga¢nich zafizeni ve formé& samostatné mapové vrstvy v zobrazeni
rastrové mapy a tam kde to bude vhodné i v navigaénim zobrazeni (s pfipadnou redukci &i
agregaci a s vyuzitim aproximace pro u rozsahlych MU).

Zobrazeni taktickych informaci tykajicich se feSené udalosti (poloha velitele zasahu,
¢lenéni mista zasahu, vymezeni nebezpecéné zény apod.), zdroj dat z NIS I1ZS

Prostfednictvi nové vybudovaného rozhrani na NIS IZS budou pro soucinnostni udalosti
automaticky do systému nacitana data o tzv. Spole€né operacni situaci. Konfiguraci systému
RescueNavigator bude urceno, které typy dat maji byt zobrazeny kterym uzivatelim a na jakém
typu navigacniho zafizeni. Zobrazeni bude provadéno vyhradné& v modu zobrazeni rastrové
mapy a bude zobrazeno jako vypinatelna mapova vrstva. Zobrazeni musi podporovat vdechny
hlavni objekty dle definice NIS 1ZS ve vSech jeho dostupnych typech geometrie, a to v€etné
unifikovanych symboll Spole¢né operacni situace.

Klientska aplikace pro CarPC - je pozadovano upravit funkéni soucast tak, aby aplikace
prostfednictvim nového komunikaniho rozhrani pfijimala data spole¢né operacni situace a
data o soucinnostnich vozidlech objednatele a specificka data ZZS prezentovala je uzivateli
jednoduchym zplsobem na rastrové mapé a tam kde je to z hlediska prehlednosti zadouci i v
navigacni zobrazeni. Implementace komunikace i zobrazeni musi byt pfizpisobena omezené
Sifce pasma komunikaéniho kanalu i mnozstvi HW prostfedkd dostupnych na této platformé.




S ohledem na omezenou Siftku pasma komunika¢niho kanalu bude komunikace koncipovana
tak, aby pfenos datovych vét k vyjezdu, statusovych hlaSeni a pfenosu polohy vozidla mél
nejvyssi prioritu pfed ostatnimi informacemi.

Aplikace musi pribézné z navigacniho subsystému a telematickych dat vyhodnocovat
dojezdovy ¢as posadky a mezi statusy Vyjezd a Na misté tento dojezdovy ¢as pribézné odesilat
do serveroveé Casti pro ucely dalSiho zpracovani.

AflPortal — je pozadovana Uprava AflPortalu tak, aby byly zobrazeny u soucinnostnich udalosti
i Sily a prostfedky ostatnich slozek, a to v€etné ¢asu dojezdu u slozek ZZS.

Dodavka obsahuje vSechny potfebné licence a zahrnuje i pfipadné Gpravy navaznych
systémi, nebo vytvoreni rozhrani, nezbytné pro realizaci vyse potiebnych funkcionalit.

Dodavatel dolozi potvrzeni od stavajiciho dodavatele systému GPS (firma Point.X)., ze
dodané moduly jsou pIné kompatibilni se stavajicim systémem GPS.
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