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VEREJNA ZAKAZKA:

Méfrici pracovisté pro rotacni a linearni pohony

VySe uvedeny zadavatel Vam v souladu s ustanovenim § 98 zakona ¢. 134/2016 Sb., o zadavani
verejnych zakazek (dale jen ,ZZVZ"), sdéluje nasledujici vysvétleni zadavaci dokumentace vztahujici
se k vySe uvedené vefejné zakdzce zadavané dle ZZVZ.

Zadavatel poskytuje vysvétleni zadavaci dokumentace na zakladé Z&dosti dodavatele.

PIné znéni zadosti dodavatele o vysvétleni zadavaci dokumentace je uvedeno nize.

.Dobry den,
dovolujeme si Vam zaslat dotaz k vySe uvedenému vybérovému Ffizeni:

3. Meérici pracovisté s linearnim dynamometrem

taznda sila dynamometru minimdlné 10 kN
maximdlni rychlost minimdlné 15 m/s
dynamometru
presnost polohovadni 0,01 mm nebo lepsi
hmotnost dynamometru maximdlné 100 kg
délka linedarni drahy minimadlné 5m
‘mad Rozsah snimac 1 20 kN
Linedrni Snimace = . =
d sily — Presnost snimac¢ 1 | 0,01% nebo lepsi
ynamometr A —
minimdlné | Rozsah snima¢& 2 2 kN
2ks Presnost snimac 2 | 0,01% nebo lepsi
délka minimdlné 5m
v , | rozliseni 0,0005 mm nebo
Odmérovaci Y,
, lepsi
pravitko - —
vystupni signdl SIN/COS
snimace polohy

JXx EVROPSKA UNIE S
* * Evropské strukturalni a investicni fondy
* *

s Operacni program Vyzkum, vyvoj a vzdélavani




Prosime o potvrzeni a vysvétleni parametrt ,, Pfesnost snimac¢ 1“ a , Pfesnost snimac 2“
1. Jak mame hodnotu chdpat % z rozsahu nebo % z mérené hodnoty?
2. Jak bude presnost ovérovana? Verifikacni zarizeni by mélo byt o rad presnéjsi / kdo jej
poskytne?
3. Vzhledem k uvedené presnosti, jak jsou stanoveny parametry okolniho prostredi
(teplota, %RH) ve kterych ma byt specifikace garantovdna?
4. Mada nesplnéni uvedenych parametru za ndsledek vyrazeni ze soutéze?
MuzZeme pokryt rozsah 20kN vice snimaci, abychom dosdhli poZadované presnosti?
6. PoZadované hodnoty jsou na urovni pfesnosti ndrodni laboratore. To znamend
mimorddné vysoké porizovaci i udrZovaci ndklady. Jakou dlouho mad byt garantovdna
poZadovand presnost?

»

Vysvétleni zadavaci dokumentace zadavatelem:

VeSkeré Udaje uvedené niZze se tykaji Méficiho pracovisté s linearnim dynamometrem, jehoz
technickd specifikace ve formatu pdf. v zadavacich podminkéch pfilohy C zacina na strané 11.

ad 1) Jak mame hodnotu chapat % z rozsahu nebo % z mérené hodnoty?

Pojem pfesnost byl pouZit s moZnou nejednoznaénou interpretaci, pozadavek je kladen na pfesnost
ve smyslu opakovatelnosti. U snimace 2 byla navic opakovatelnost uvedena nespravné, zadavatel ji
timto upravuje na 0,02%. V obou pfipadech jde o procento z rozsahu.

ad 2) Jak bude presnost ovéfovana? VerifikaCni zafizeni by mélo byt o fad presnéjsi / kdo jej
poskytne?

Parametry snimace budou dolozeny katalogovym listem vyrobce snimace. Otazka, jak bude pfesnost
ovéfovana a kdo poskytne verifikaéni zafizeni neni relevantni pro technické specifikace zafizeni.
V pfipadé nedUvéryhodnych informaci vyrobce si muze zadavatel ovéfit vlastnosti snimace ve
vlastnich laboratofich nebo u partnerskych organizaci disponujicich akreditovanou zkuSebnou.

ad 3) Vzhledem k uvedené presnosti, jak jsou stanoveny parametry okolniho prostredi (teplota, %RH)
ve kterych ma byt specifikace garantovana?

Rozsah provoznich teplot je stejny jako u rotaénich dynamometrd a to 15 — 40 °C nebo Sirsi.

ad 4) Ma nespinéni uvedenych parametrt za nasledek vyrazeni ze soutéze?

Ano, vSechny pozadované parametry a dalSi pozadavky uvedené v zadavacich podminkach, jsou
povinné a jejich nesplnéni ma za nasledek vylouceni ucastnika z ucasti v zadavacim fizeni.

ad 5) Mdzeme pokryt rozsah 20kN vice snimaci, abychom dosahli pozadované pfesnosti?

Dle zadavacich podminek je poZzadovano dodani minimalné dvou kusl snimacl, neni tak vylou¢eno
dodani vice snimacu. | snimac pro rozsah 20kN musi vSak splnit zadanou specifikaci pro cely rozsah,
jeho zahrnuti je povinné a nelze jej tedy nahradit sadou jinych snimaéu. Zadavatel timto upresfiuje



parametr opakovatelnosti méfeni sily na ,,0,5N pro snimac¢ 20 kN nebo lepsi; 0,02N pro snimac 2 kN

~ s

nebo lepsi

ad 6) Pozadované hodnoty jsou na urovni presnosti narodni laboratore. To znamena mimoradné
vysoké pofizovaci i udrzovaci naklady. Jakou dlouho ma byt garantovana pozadovana presnost?

Zafizeni bude slouzit k védeckym ucéelum, ze kterych vyplyva potfeba vysoké presnosti. Je oCekavano
zachovani vlastnosti snimace po celou dobu zivotnosti zafizeni, pficemz vlastnosti musi byt stejné
jako u ostatnich komponent garantovany minimalné po zaruéni dobu.

Priloha:

Zadavatel jako pfilohu k tomuto vysvétleni zadavacich podminek pfiklada upravenou pfilohu C
zadavaci dokumentace — technickou specifikaci, ve smyslu vySe uvedeného vysvétleni zadavacich
podminek. V aktualizované pfiloze jsou zlutou barvou a Cervenym textem zvyraznény Upravy u
Méficiho pracovisté s linearnim dynamometrem.

V souvislosti s timto vysvétlenim zadavacich podminek zadavatel pfimérené prodluzuje lhdtu pro
podani nabidek a to do 21. tnora 2020 do 9:00:00 hod.

S pozdravem

prof. Ing. Radimir Vrba, CSc. v.r.
feditel CEITEC VUT
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Pfiloha C Zadavaci dokumentace
Technicka specifikace Pfedmétu zakazky
Verejna zakazka: Méfici pracovisté pro rotacni a linearni pohony

& RICAIP

UPRAVENA SPECIFIKACE VE SMYSLU VYSVETLENi ZADAVACiICH PODMINEK €. 1
ZE DNE 31. 1. 2020

Tato specifikace urcuje minimdlini poZadavky zadavatele na predmét zakdzky, dodavatel dopini obchodni
ndzvy nabizeného zbozi tam, kde je to vhodné, pripadné prilozi do nabidky vlastni cenovou nabidku a
technicky popis, pricemz vsechny poZadavky uvedené v této pfiloze musi byt splnény a zahrnuty

v nabidkové cené.

Popis parametru

Pozadované hodnoty

Nabidka dodavatele

Jednotliva pracovisté musi byt schopna samostatného,
soucasného, nezavislého provozu

ANO

1. Meérici pracovisté s vysoko-otackovym dynamometrem o vysokém vykonu

Kompletni feSeni zahrnujici dynamometr, méni¢ pro
dynamometr, DC/DC méni¢ — simulator baterii,
galvanické oddéleni od napdjeci sité, stul, Fidici systém,
reSeni pro mechanické pripojeni méfenych strojl
k dynamometru.

ANO

Provoz v obou rezimech — generdtor a motoricky

ANO

Rozsah provoznich teplot okoli

15— 40 °C nebo Sirsi

Definice rozsahu otacek
Ano1 = 0 ot/min az n1
An12=n1 ainz

ni=5 000 ot/min nebo
vyssi

n2 = 20 000 ot/min nebo
vysSi

3f asynchronni nebo
synchronni dynamometr,

t troj v, v .
ypstroje pfipadné hysterezni
dynamometr s 3f motorem
izolacni tfida F nebo lepsi
Parametry kryti IP 23 nebo lepsi
dynamometru

moment setrvacnosti

maximalné 0,3 kg m?

minimalné nz pro oba sméry otaceni

maximalni moment v celém rozsahu ANO
otacek Ano1 pro oba sméry otaceni
maximalni mozné mechanické otacky | ANO

EVROPSKA UNIE

Evropské strukturalni a investiéni fondy
Operacni program Vyzkum, vyvoj a vzdélavani



ucinnost

min. 80%

ReZim motor

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek noz1 trvale pro
oba sméry otaceni

minimalné 380 Nm

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek no1
kratkodobé po dobu
alespon 30 s pro oba
sméry otaceni

minimalné 440 Nm

dosazitelny moment
pro otacky nz trvale
pro oba sméry
otaceni

minimalné 80 Nm

maximalni vykon

v rozsahu otacek
Aniz trvale pro oba
sméry otaceni

minimalné 180 kW

dosaZitelny moment
v celém rozsahu
otacek Anoz trvale
pro oba sméry
otaceni

minimalné 400 Nm

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek Anoz
kratkodobé po dobu

minimalné 500 Nm

REZI[TI alespon 30s pro oba
generator sméry otaceni
dosazitelny moment | minimalné 85 Nm
pro otdcky n2 trvale
pro oba sméry
otaceni
maximalni vykon minimalné 180 kW
v rozsahu otacek
Ani2 trvale pro oba
sméry otaceni
snimac¢ momentu tenzometrické méreni na
hrideli, tfida presnosti
snimace 0,05% nebo lepsi
Snimate snimani rychlosti resolver nebo opticky

otaceni

inkrementalni snimac s
min. 512 pulzd na otacku

snimani teploty
vinuti a loZisek

snimac standardu PT100
nebo pozistor

Prislusenstvi

vysokootackova
planZzetova spojka
pro cely otackovy a
momentovy rozsah

minimalné 1 ks

moznost urcit vrtani
spojek dodatecné po
objednani pred
dodanim
dynamometru

ANO
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Ménic
dynamometru

napajeni 3f 3x400 V 50 Hz
jisténi na vstupu ménice ANO

vstupni filtr k zajisténi EMC ANO
rekuperaéni ménic ANO
prevodniky pro snimace ANO
dynamometru

vektorové fizeni dynamometru se ANO

zpétnou vazbou od otacek nebo

polohy

dimenzovan (vykon, proud, napéti, ANO

frekvence) pro plné vyuZziti moznych
rezimd ¢innosti dynamometru

vnéjsi rozméry rozvadéce

maximalné 3600x2200x650
(Sxvxh)

hmotnost

maximalné 1 700 kg

kryti skfiné rozvadéce

IP 20 nebo lepsi

Ridici a méFici
systém
dynamometru

moznost rucniho
nastaveni otacek a
momentu

ANO

regulace na
konstantni otacky,
moment a vykon

Rizeni

ANO

fizeni z pfipojeného
PC

ANO

vyhodnocovani
otacek, momentu,
vykonu, teplot
dynamometru

ANO

soucasné zobrazeni
otdcek, vykonu a
momentu

ANO

Méreni rozsah méreni otacek

minimalné +/- 25 000
ot/min

rozsah méreni
momentu

minimalné +/- 500 Nm

presnost méreni
otacek

0,5 ot/min nebo lepsi

presnost méreni
momentu

0,01 Nm nebo lepsi

pfipojeni
prostiednictvim
Ethernet

ANO

prenos mérenych
otacek, momentu a
vykonu

Komunikace
s PC

ANO

nastavovani zadanych
hodnot otacek a
momentu

ANO

Cteni a zobrazeni
Software | zaznamenanych dat
pro PC momentu, otacek a

vykonu

ANO
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editace pracovnich ANO

cyklu

mozZnost exportu dat | ANO

ve formatu MS Excel
dynamometr umistén na pracovni ANO

desce Fe

vyska desky

minimalné 200 mm

rozméry desky

Max. 1200x2600mm,
rozmeéry v obou smérech
mohou byt max o0 100 mm
vetsi

Stll a
mechanické nosnost desky minimalné 1 000 kg
provedeni umisténi ménice a elektrovyzbroje uvnitf dynamometru nebo
vné dynamometry
v rozvadécovém poli
hmotnost celé sestavy (dynamometr, | maximalné 5 000 kg
ménic, deska)
uloZeni desky reseno pres ANO
antivibrac¢ni podlozky
Oddélovaci transformator vykon nejméné 200kW
trvale
Galvanické o . ,
N \fanu,: © Monitor izolaéniho stavu vhodny pro | ANO
oddéleni od -
Gy provoz s ménici
napajeci sité
Opticka a akusticka signalizace ANO
poruseni izolaéniho stavu
stejnosmérné vstupni napéti 700V — 800V
napajeni ze spole¢ného DC obvodu ANO

DC/DC ménié¢ —
simulator
baterie

rekuperac¢niho méni¢e dynamometru

vystupni napéti regulovatelné
v rozsahu

20V — 700V nebo Sirsi

presnost vystupniho napéti

1% nebo lepsi

vystupni proud (do vykonového
omezeni)

minimalné 400A

maximalni vystupni vykon

minimalné 200kwW

rezim napétového zdroje - ANO
nastavitelné vystupni napéti s

nastavitelnou limitaci vystupniho

proudu

rezim proudového zdroje - ANO
nastavitelny vystupni proud s

nastavitelnou limitaci vystupniho

napéti

nastavitelné omezeni vystupniho ANO
vykonu

maximalni hmotnost 500 kg
maximalni rozméry 800x600%x2200 mm
chlazeni vodou ANO
obousmérny tok energie ANO
simuldtor baterie ANO
rozhrani pro modely baterie v ANO

prostfedi Matlab/Simulink
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DC/DC ménice s nouzovym
odstavenim dynamometru

moznost provozu s/bez pfipojeného ANO
PC

pfipojeni fidiciho PC pres Ethernet ANO
LabView interface ANO
SW nastroje pro monitorovani zdroje | ANO
SW nastroje pro navrh HMI ANO
Mechanicky odpinac vystupu ANO
s elektronickym dalkovym ovladanim

Opticka signalizace sepnuti vystupu ANO
Propojeni nouzového odstaveni ANO

2. MéfFici pracovisté se sadou dynamometrti pro pohony vyrobnich strojt

Kompletni feseni zahrnujici 2ks dynamometrli pro
vykonové rozsahy 15kW a 100kW, meénice pro
dynamometry, DC/DC méni¢ — simulator baterii (mUze
byt spolecny pro oba dynamometry), galvanické oddéleni
od napajeci sité (muUZe byt spolecné pro oba
dynamometry), stoly, fidici systém, teSeni pro
mechanické pfipojeni mérenych stroji k dynamometru.

ANO

Provoz v obou rezimech — generator a motoricky

ANO

Rozsah provoznich teplot okoli

15 — 40 2C nebo Sirsi

Definice rozsahu otdéek dynamometru 100kW:
Ano1 =0 ot/min az n1
Aniz=n1 az n2

ni=5 000 ot/min nebo
vyssi

n2 = 14 000 ot/min nebo
vyssi

typ stroje 3f asynchronni nebo
synchronni dynamometr,
pfipadné hysterezni
dynamometr s 3f motorem

izolacni tfida F nebo lepsi

kryti IP 23 nebo lepsi

moment setrvacnosti

maximalné 0,3 kg m?2

maximalni moment v celém rozsahu
otacek Anoz1 pro oba sméry otdceni

ANO

maximalni mozné mechanické otacky | ANO
minimalné n2 pro oba sméry otaceni
Parametr e -
¥ ucinnost min 90% ANO
dynamometru
100kW dosazitelny moment | minimalné 190 Nm

v celém rozsahu
otacek Anoz trvale
pro oba sméry
otaceni

dosazitelny moment
ReZim motor | v celém rozsahu
otacek Anoz
kratkodobé po dobu
alespon 30s pro oba
sméry otaceni

minimalné 260 Nm

maximalni vykon
v rozsahu otacek

minimalné 100 kW
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Aniz trvale pro oba
sméry otaceni

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek Anoz trvale
pro oba sméry
otaceni

minimalné 190 Nm

dosazitelny moment
v celém rozsahu

minimalné 260 Nm

Rezim v
generator Ot?CEk Anovl
kratkodobé po dobu
alespon 30s pro oba
sméry otaceni
maximalni vykon minimalné 100 kW
v rozsahu otacek
Ani; trvale pro oba
sméry otaceni
snima¢ momentu tenzometrické méreni na
hrideli, tfida presnosti
snimace 0,05 % nebo lepsi
snimani rychlosti resolver nebo opticky
Snimace otaceni inkrementalni snimac

s minimalné 512 pulzd na
otécku

snimani teploty
vinuti a loZisek

snimac standardu PT100
nebo pozistor

spojka pro cely
otdckovy a
momentovy rozsah

minimalné 1 kus

PFisluéenstvi moi.nost urcit \v/rtvénl' ANO
spojek dodatecné po
objednani pred
dodanim
dynamometru

napajeni 3f 3x400V 50Hz
jisténi na vstupu ménice ANO
vstupni filtr k zajisténi EMC ANO
rekuperaéni ménic ANO
Ménic prevodniky pro snimace ANO
dynamometry | dynamometru
100kwW vektorové Fizeni dynamometru se ANO
zpétnou vazbou od otacek nebo
polohy
dimenzovan (vykon, proud, napéti, ANO
frekvence) pro plné vyuZziti moznych
rezimu ¢innosti dynamometru
moznost ru¢niho ANO
nastaveni otdcek a
Ridici a méfici momentu
systém 5o regulace na ANO
Rizeni ;oaay
dynamometru konstantni otacky,
100kW moment a vykon

fizeni z pfipojeného
PC
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Méreni

vyhodnocovani ANO
otacek, momentu,

vykonu, teplot
dynamometru

soucasné zobrazeni ANO

otacek, vykonu a
momentu

rozsah méreni
otacek

minimalné +/- 14 000
ot/min

rozsah méreni
momentu

minimalné +/- 300 Nm

presnost méreni
otacek

0,5 ot/min nebo lepsi

presnost méreni
momentu

0,01 Nm nebo lepsi

Komunikace s
PC

pfipojeni
prostfednictvim
Ethernet

ANO

pfenos mérenych
otacek, momentu a
vykonu

ANO

nastavovani
zadanych hodnot
otdcéek a momentu

ANO

Software pro
PC

¢teni a zobrazeni
zaznamenanych dat
momenty, otacek a
vykonu

ANO

editace pracovnich
cykld

ANO

moznost exportu dat
ve formatu MS Excel

ANO

Stll a
mechanické
provedeni
dynamometru
100kW

dynamometr umistén na pracovnim

stole z Fe profild

ANO

vyska stolu

800 mm s toleranci 30 mm

rozméry stolu

1700 x 800 mm, rozméry
v obou smérech mohou byt
max. o 10 cm vétsi

Stal vybaven
zvedacim
stolem

rozméry minimalné 600 x 600 mm
zdvih minimdalné 200 mm

5T drazek ANO

elektricky ovladané ANO

zvedani stolu

nosnost zvedaci ¢3sti
stolu

minimalné 500 kg

umisténi ménice a elektrovyzbroje ANO
uvnitf stolu nebo v rozvadécovém

poli

maximalni hmotnost celé sestavy 3 000 kg
(dynamometr, ménic, stal)

ulozeni stolu feSeno pres antivibracni | ANO

podlozky
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Definice rozsahu otacek dynamometru 15 kW:
Ano1 =0 ot/min az n1

Ani2=n1 az n2

n1 =3 000 ot/min nebo
vyssi

n2 = 20 000 ot/min nebo
vyssi

Parametry
dynamometru
15kW

typ stroje 3f asynchronni nebo
synchronni dynamometr,
pripadné hysterezni
dynamometr s 3f motorem

izola¢ni trida F nebo lepsi

kryti IP 23 nebo lepsi

moment setrvacnosti

maximalné 0,045 kg m?

maximalni moment v celém rozsahu
otacek Ano1 pro oba sméry otdceni

ANO

maximalni mozné mechanické otacky
minimalné nz pro oba sméry otaceni

ANO

ucinnost

minimalné 90 %

ReZim motor

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek Anoz trvale
pro oba sméry
otaceni

minimalné 47 Nm

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek Anox
kratkodobé po dobu
alespon 60s pro oba
sméry otaceni

minimalné 65 Nm

maximalni vykon

v rozsahu otacek
Ani; trvale pro oba
sméry otaceni

minimalné 15 kW

ReZzim
generator

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otdcek Anos, trvale
pro oba sméry
otaceni

minimalné 47 Nm

dosazitelny moment
v celém rozsahu
otacek Anoz
kratkodobé po dobu
alespon 60 s pro oba
sméry otaceni

minimalné 65 Nm

maximalni vykon

v rozsahu otacek
An1z trvale pro oba
sméry otaceni

minimalné 15 kW

Snimace

snima¢ momentu

tenzometrické méreni na
hrideli, tfida presnosti
snimace 0,05 % nebo lepsi,

snimani rychlosti
otaceni

resolver nebo opticky
inkrementalni snimac

s minimalné 512 pulzl na
otacku
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snimani teploty
vinuti a loZisek

snimac standardu PT100
nebo pozistor

vysokootackova
spojka pro cely
otackovy a
momentovy rozsah

minimalné 1ks

PFisluSenstvi | moznost uréit vrtani
spojek dodatecné po
objednani pred

dodanim
dynamometru
napajeni 3f 3x400V 50Hz
jisténi na vstupu ménice ANO
vstupni filtr k zajisténi EMC ANO
rekuperaéni ménic ANO
Ménic prevodniky pro snimace ANO
dynamometru dynamometru
15kW vektorové fizeni dynamometru se ANO
zpétnou vazbou od otacek nebo
polohy
dimenzovan (vykon, proud, napéti, ANO
frekvence) pro plné vyuZziti moznych
rezimu ¢innosti dynamometru
moZznost ru¢niho ANO
nastaveni otacek a
momentu
o regulace na ANO
Rizeni ;s
konstantni otacky,
moment a vykon
fizeni z pfipojeného | ANO
PC
vyhodnocovani ANO
otacek, momentu,
vykonu, teplot
dynamometru
. sou€asné zobrazeni | ANO
systém momentu
dynamometr . T
y 15KW Y Méteni rozsah méreni minimalné +/- 20 000
otacek ot/min

rozsah méreni
momentu

minimalné +/- 100 Nm

presnost méreni
otacek

0,5 ot/min nebo lepsi

presnost méreni
momentu

0,05 Nm nebo lepsi

pfipojeni
prostiednictvim
Komunikace's | Ethernet

ANO

PC pienos mérenych
otacek, momentu a
vykonu

ANO
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nastavovani
zadanych hodnot
otacek a momentu

ANO

éteni a zobrazeni
zaznamenanych dat
momenty, otacek a

Software pro | YYkonu

ANO

PC editace pracovnich
cykld

ANO

moznost exportu dat
ve formatu MS Excel

ANO

Stll a
mechanické
provedeni
dynamometru
15kw

dynamometr umistén na pracovnim
stole

ANO

rozméry stolu

maximalné 2100 x 1000
mm

rozméry minimalné 600 x 600 mm
zdvih minimalné 100 mm
vyska v dolni poloze | podlahou 800 mm
nad s toleranci 50 mm

Stdl vybaven | T drazky pro ANO

zvedacim uchyceni
stolem testovaného motoru

elektricky ovladané ANO

zvedani stolu

nosnost zvedaci ¢3sti
stolu

minimalné 300 kg

hmotnost celé sestavy bez ménice
(dynamometr, stll)

maximalné 1 000 kg

hmotnost celé sestavy véetné ménice

maximalné 1 500 kg

ulozZeni stolu feSeno pres antivibraéni
podlozky

ANO

Pole rozvadécu

Maximalné 4000x2200x600

rozméry Y
spole¢né pro mm ($xvxh)
dynamometry | hmotnost Maximalné 2000 kg
100 kW a 15kW | pyti IP 20 nebo lepsi
Galvanické oddélovaci transformator vykon nejméné 200kW
oddéleni od trvale
napazjveci Sfté monitor izolaéniho stavu vhodny pro | ANO
(maze byt provoz s ménici
spolecné pro — . -
d optickd a akusticka signalizace ANO
ynamometry ¢oni izolaéniho st
100KW a 15kW) poruseni izola¢niho stavu
stejnosmérné vstupni napéti 700V — 800V
napajeni ze spole¢ného DC obvodu ANO
DC/DC méni¢ — | rekuperacniho méni¢e dynamometru
simulator v pfipadé DC/DC ménite sdileného ANO

baterie (mlze
byt spolecny
pro
dynamometry
100kW a 15kW)

mezi dynamometry 100kW a 15kw

moznost prepinani napajeni DC/DC

ménice z DC obvodu rekuperacniho
ménice 100kW a 15kW bez nutnosti
prepojovani kabeldze

vystupni napéti regulovatelné
v rozsahu

20V — 700V nebo Sirsi
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presnost vystupniho napéti

1% nebo lepsi

vystupni proud (do vykonového
omezeni)

minimalné 400A

maximalni vystupni vykon

minimalné 200kwW

rezim napétového zdroje - ANO
nastavitelné vystupni napéti s

nastavitelnou limitaci vystupniho

proudu

rezim proudového zdroje - ANO
nastavitelny vystupni proud s

nastavitelnou limitaci vystupniho

napéti

nastavitelné omezeni vystupniho ANO
vykonu

maximalni hmotnost 500 kg
maximalni rozméry 800x600X2200 mm
chlazeni vodou ANO
obousmeérny tok energie ANO
simulator baterie ANO
rozhrani pro modely baterie v ANO
prostfedi Matlab/Simulink

moznost provozu s/bez pfipojeného ANO
PC

pfipojeni fidiciho PC pfes Ethernet ANO
LabView interface ANO
SW nastroje pro monitorovani zdroje | ANO
SW naéstroje pro navrh HMI ANO
Mechanicky odpinac vystupu ANO
s elektronickym dalkovym ovladanim

Opticka signalizace sepnuti vystupu ANO
Propojeni nouzového odstaveni ANO

DC/DC ménice s nouzovym
odstavenim dynamometru

3. Meéfici pracovisté s linearnim dynamometrem

Rozsah provoznich teplot okoli

15 — 40 2C nebo Sirsi

Linearni
dynamometr

tazna sila dynamometru

minimalné 10 kN

maximalni rychlost dynamometru

minimalné 15 m/s

presnost polohovani

0,01 mm nebo lepsi

hmotnost dynamometru

maximalné 100 kg

délka linedrni drahy

minimalné 5m

Rozsah snimac 1

20 kN

Opakovatelnost

Snimace sily — ([l

0,01% z rozsahu nebo lepsi

minimalné hsnimat 2
2ks Rozsah snimac

2kN

Opakovatelnost
snimac 2

0,02% z rozsahu nebo lepsi

Odmérovaci | délka

minimalné 5m

pravitko rozlideni

0,0005 mm nebo lepsi
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vystupni signal SIN/COS
snimace polohy
drdha musi byt ANO
pfipravena na
umisténi rdznych
- druhl sekundarnich
Priprava o,
. Casti linearnich
drahy pro A
, motord (Casti
uchycent N
sekunddrnich |_>M3gne y)
Casti nejmensi rozpéti 50 mm
nejvétsi rozpéti 250 mm
krok upinacich 25 mm
otvor(
pneumatické minimalné 4ks
absorbéry
mechanické zarazky | minimalné 4ks
Bezpecnostni | yimenzované ANO
prvky k zachyceni
hmotnosti nejméné
200kg v rychlosti
nejméné 15 m/s
Draha rozmér maximalné 5 000x1 200mm
instalovana deska pevné spojena | ANO
na Fe desce s betonovym
zakladem
(poznamka:
betonovy zaklad
neni soucasti
dodavky)
napajeni 3f 3x400V 50Hz
jisténi na vstupu ménice ANO
vstupni filtr k zajisténi EMC ANO
Napdjeci rekuperacni jednotka alespon 75kW ANO
elektronika trvale
dynamometru | pfevodniky pro snimace ANO
dynamometru
dimenzovan (vykon, proud, napéti, ANO
frekvence) pro plné vyuziti moznych
rezimu ¢innosti dynamometru
moznost napdjeni napajeci jednotky ANO
zkouseného motoru pfimo
z rekuperacni jednotky nebo z DC/DC
ménice pfi zachovani moznosti
napajeni externi napajeci jednotky
L zkouseného motoru z DC/DC ménice
Napajeci
jed?otlfa minimalné 2ks 3-fazovych méni¢a pro | ANO
zkouseneho | 3n4ieni zkougeného motoru
motoru

trvaly proud

Ménic¢ 1

minimalné 150A pfi spinaci
frekvenci nejméné 6kHz a
soucasné minimalné 60A
pfi spinaci frekvenci
nejméné 16kHz

kratkodoby proud

minimalné 225A po dobu
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nejméné 60s pii spinaci
frekvenci nejméné 6kHz a
soucasné minimalné 90A
po dobu nejméné 60s pfi
spinaci frekvenci nejméné
16 kHz

rozsah vystupniho
napéti

0 — 450V AC nebo Sirsi

rozsah 400A DC
sa<l:la 3vks presnost | 0,01% z rozsahu nebo lepsi
snimacl
proudu | Frek. DC — 200kHz nebo lepsi
pasmo

Ménic 2

trvaly proud

minimalné 15A pfi spinaci

frekvenci nejméné 6kHz a

soucasné minimalné 9A pfi
spinaci frekvenci nejméné

16kHz

kratkodoby proud

minimalné 22A po dobu
nejméné 60s pri spinaci
frekvenci nejméné 6kHz a
soucasné minimalné 14A
po dobu nejméné 60s pfi
spinaci frekvenci nejméné
16kHz

rozsah vystupniho
napéti

0 — 450V AC nebo Sirsi

rozsah 60A DC
sacfla 3vks presnost | 0,03% z rozsahu nebo lepsi
snimacu
proudu | Frek. DC - 500kHz nebo lepsi
pasmo
rozmér maximalné 2000x2200x600
Pole rozvadéci s elektronikou mm (SxVxH)
fiynamome'tru 8 ?aptaueuml hmotnost 1500 kg
jednotkami zkouseného motoru
kryti IP20 nebo lepsi
konstantni sily ANO
konstantni rychlosti | ANO
pribéhu polohy ANO
Rizeni prabéhu sily ANO
pribéhu rychlosti ANO
fizeni z pfipojeného | ANO
PC
Ridici a mé¥ici vyhodnocovani ANO
jednotka polohy, rychlosti, sily
a vykonu
dynamometru
o soutasné zobrazeni | ANO
Meéreni

polohy, rychlosti, sily
a vykonu

rozsah méreni
rychlosti

minimalné +/- 15 m/s

rozsah méreni sily

minimalné +/- 10 kN
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presnost méreni
rychlosti

0,01 m/s nebo lepsi

opakovatelnost
méreni sily

0,5N pro snimac 20 kN
nebo lep; 0,02N pro snimac
2 kN nebo lepsi

opakovatelnost
méreni polohy

0,0005 mm nebo lepsi

pfipojeni
prostiednictvim
Ethernet

ANO

prenos mérenych
Komunikace s | hodnot polohy, sily,
PC rychlosti a vykonu

ANO

nastavovani
zadanych hodnot
polohy, sily a
rychlosti

ANO

Cteni a zobrazeni
zaznamenanych dat
polohy, sily, rychlosti

Software pro | @ Vykonu

ANO

PC editace pracovnich
cykld

ANO

moznost exportu dat
ve formatu MS Excel

ANO

Referencni
linearni motor

minimalné 1 kus

ANO

maximalni rychlost

minimalné 8 m/s

maximalni tazna sila

minimalné 1,2 kN

Sada kabell

délka kabell mezi napajecimi
jednotkami a linearni drahou

minimalné 10m

vedeni kabel( zavésenim nebo ANO
linedrnim fetézem
vysoce flexibilni kabely ANO

Oddélovaci transformator

vykon nejméné 200kW
trvale

Galvanické . ;
2 Yam? © Monitor izolaéniho stavu vhodny pro | ANO
oddéleni od iy
ooy provoz s ménici
napajeci sité
Opticka a akusticka signalizace ANO
poruseni izolacniho stavu
stejnosmérné vstupni napéti 700V — 800V
napajeni ze spole¢ného DC obvodu ANO

DC/DC méni¢ —
simulator
baterie

rekuperaéniho méni¢e dynamometru

vystupni napéti regulovatelné
v rozsahu

20V — 700V nebo Sirsi

presnost vystupniho napéti

1% nebo lepsi

vystupni proud (do vykonového
omezeni)

minimalné 400A

maximalni vystupni vykon

minimalné 200kW

rezim napétového zdroje -
nastavitelné vystupni napéti s
nastavitelnou limitaci vystupniho
proudu

ANO
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rezim proudového zdroje - ANO
nastavitelny vystupni proud s

nastavitelnou limitaci vystupniho

napéti

nastavitelné omezeni vystupniho ANO
vykonu

maximalni hmotnost 500 kg
maximalni rozméry 800x600X2200 mm
chlazeni vodou ANO
obousmérny tok energie ANO
simuldtor baterie ANO
rozhrani pro modely baterie v ANO
prostfedi Matlab/Simulink

moznost provozu s/bez pfipojeného ANO
PC

pfipojeni fidiciho PC pres Ethernet ANO
LabView interface ANO
SW nastroje pro monitorovani zdroje | ANO
SW naéstroje pro navrh HMI ANO
pfepinani vystupu DC/DC ménice ANO
mezi obéma napajecimi jednotkami
zkouseného motoru a externi

napadjeci jednotkou bez pfepojovani

kabelaze

mechanicky odpinac vystupu napdjeni | ANO
externi napajeci jednotky

s elektronickym dalkovym ovladanim

opticka signalizace sepnuti vystupu ANO
propojeni nouzového odstaveni ANO

DC/DC ménice s nouzovym
odstavenim dynamometru
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