REDITELSTVI SILNIC A DALNIC CR

Pozadavky na presnost méreni detektoru ASD

Detektory pouzité pro automatické séitani dopravy na komunikacich ve spravé RSD musi
spliovat tyto podminky ptesnosti detekce a klasifikace vozidel:

1) Piresnost detekce vozidel musi byt minimalné 98%

Pocet nedetekovanych a chybné detekovanych (naddetekovanych) vozidel nesmi piekrocit 2%
z celkového poctu vSech vozidel, ktera skute¢né projela ptes stanovisté¢ ASD (pocet spravné
detekovanych vozidel musi byt nejméné 98% ze vSech vozidel, kterd skute¢né projela pies
stanovisté ASD). V ptipad¢ nekorektniho prijezdu stanovisté ve vice nez jednom jizdnim
pruhu (napf. pti piejizdéni z pruhu do pruhu) je nutno zaznamenat projizdéjici vozidlo jen v
jednom z dot¢enych pruht.

2) Presnost celkové klasifikace vozidel musi byt minimalné 90%

PocCet nespravné zatazenych vozidel do vSech pfislusnych kategorii dle pozadované
klasifikace nesmi piekro¢it 10% z celkového poctu spravné detekovanych vozidel, kterad
projela ptes stanovisté ASD (pocet spravné zatazenych vozidel do pfislusnych kategorii dle
pozadované klasifikace musi byt nejméné 90% z celkového poctu spravné detekovanych
vozidel, kterd projela ptes stanovisté ASD).

3) Piesnost klasifikace v jednotlivych kategoriich

PocCet spravné zatazenych vozidel v jednotlivych kategoriich musi tvofit minimdlni
pozadovany procentni podil (viz. tabulka v ptiloze €. 1) z po€tu vSech vozidel dané kategorie,
ktera skutecné projela pies stanovisté ASD.

4) Mira tolerance zimény vozidel mezi jednotlivymi kategoriemi

Mira tolerance zamény vozidel (tolerovatelnd a netolerovatelna) mezi jednotlivymi
kategoriemi je vyjadfena prostiednictvim barevnych poli. Pocet chybné klasifikovanych
vozidel ze vSech ptisluSnych poli nesmi piekrocit 8%, resp. 2% z celkového poctu spravné
detekovanych vozidel, ktera projela ptes stanovisté ASD.

Stanoveni presnosti detekce a klasifikace

Presnost detekce a klasifikace je stanovena na zakladé vyhodnoceni pofizeného
videozaznamu, ktery musi obsahovat min. 2000 projizdéjicich vozidel v kazdém sméru a
prislusného datového vystupu z detektoru ASD (ve formatu vozidlo za vozidlem).
Vyhodnoceni videozaznamu a datového vystupu spociva v ovéieni klasifikace jednotlivych
vozidel a doplnéni datového vystupu o dalsi sloupec s uvedenim skute¢nych kategorii a
vyc¢isleni ziskanych informaci do tabulky (pfiloha €. 1).



